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 قطعات موجود در هر پکیج

 توضیحات  تعداد  نام
 همراه با مرکز کنترل و گیرنده رادیویی  عدد  1 دستگاه راهبند 
  عدد  1 دفترچه راهنما 
 مگاهرتز  433فرکانس   عدد  2 ریموت کنترل 

  عدد  1 پایه نگهدارنده بوم 
 متری  6تا  4 عدد  1 تلسکوپی بوم 

 M12*70 ست   1 پیچ ، مهره، واشر 
  M16*150 جهت بستن کابین به زمین عدد  4 پیچ رول بولت 
 جهت بستن کابین به زمین عدد  2 پروفیل ناودانی 

  عدد  1 صفحه ثابت کننده بوم 
  عدد  2 کلید درب کابین

 

 اطلاعات فنی 
  ولت 110یا   ولت 220:  ورودیولتاژ  .1
 آمپر  DC ,7.5ولت  24مرکز کنترل:  ولتاژ ورودی   .2
 وات 180حداکثر  : قدرت موتور .3
 C35-  ~  +80°C°دمای کاری )موتور و کنترل پنل(:  .4
   %80%~ 30: نسبی رطوبت .5
 ثانیه  6  تا 5زمان باز شدن :. 6
 متر    30فاصله ریموت کنترل:   .7

 

 محصول  بررسی. 1

 ها ی ژگی. توابع و و1.2

  ،اطمینان استو قابل  داریپا  عملکرد انتقال شاتون، فنر تعادل، زم ی. موتور محرک مجهز به مکان1.2.1

 باشد.می   بار 500000بار، عمر فنر   ونیلیم 2.5عمر موتور تا  

 . شودمی با مانع مواجه   که بوم وقتیخودکار   برگشتنو قابلیت تشخیص مانع . 1.2.2

 . ، فتوسل مادون قرمز لوپ دتکتور ،یخارجرادار از  یبانی. پشت1.2.3

 . RS485  نیاتصال آفلا ای  RS485از ارتباط  یبانی. پشت1.2.4

 . قابلیت بسته شدن خودکار 1.2.5
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 . ساختار محصول2

 زم ی. ساختار مکان2.1
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 جهت نصب  فی . تعر2.2

 : شودمی در چه سمتی نصب   با توجه به شکل زیر مطمئن شوید که راهبندثبت سفارش،  هنگام 

 
 محصول  می. نصب و تنظ3

 کابین . نصب 3.1

  نیزم یرو  کابینثابت کردن  یبرا  رول بولت یهاچ یو از پ د یمناسب را انتخاب کن راهبند   ،مکان  طیتوجه به شرا با
 . د یاستفاده کن در شکل زیر با اندازه نشان داده شده 

در   ونیساخته شود و فونداس مکان  طی توجه به شرا با د ی با راهبند  فنداسیوننصب شده است،  کابینکه  یدر محل
 . آن ساخته شود یبرای بتن ریغ نیزم

 
 . نصب بوم 3.2

 (د ی" مراجعه کن4نصب بوم )به "شکل   3.2.1

 .د یبوم ثابت کن  یمتر رو یلیم M12*70 گوش شش  چیعدد پ 2بوم را با  کننده  . صفحه ثابت 1 مرحله 

نگهدارنده   یبلند کرده و رو یسپس بوم را به صورت عمود د،یریرا با دست بگ  کننده بوم  . صفحه ثابت2 مرحله 
 . ببندید   را با آچار  چیپ  و د ینصب کن چیپ  یرا رو  M12و مهره   یو سپس واشر تخت، واشر فنر  د یبوم نصب کن
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 فنر  مینصب و تنظ 3.3

 .د ینده ری بوم را تغطول شده است. لطفا نوع بوم و  میتنظ یبه خوب  لیقبل از تحو  راهبند 

واسطه  فنرها به ای دوره  ینگهدار . کند شکل آن بدون اطلاع تغیر می است و  خود مهم استطول فنرها در نوع 
 است.لازم آن  خاصیت کشسانی

 
 ینیگز یمونتاژ و جا ی. نصب فنر، جداساز 1مرحله 

  یآچار شش ضلع کیفنر را توسط    میتنظ یهاچ یپ د،یفنر را باز کن یهامهره  د،ینگه دار یرا در حالت عمود بوم 
 فنر برعکس است.  ینصب و جداساز  مراحل .د ی سپس فنر را بردار د،یبچرخان

 فنر  یروین می. تنظ2 مرحله 

که بوم به   یهنگام ،بسته شدن حرکت کند   در جهتتا بوم  د یموتور را بچرخان کنخلاص ، برق دستگاه قطع کنید 
فنر کم است،   یرویکه ن یمعن ن یبه ا ،اند چرخ راحتی بهتوان  ینم را کنخلاص شود، اگر ی م  کینزد یافق  تیموقع

که بوم  یهنگام ،حرکت کند   باز شدن در جهتتا بوم  د یموتور را بچرخان کنخلاص سپس  ورد؛ فنر را سفت ک  د یبا
  ادیفنر ز  یرویکه ن یمعن نی به ا ،به راحتی چرخاند  توانینمرا  کنخلاص شود، اگر  یم   کینزد ی عمود  تیبه موقع
فنر در   یروین تا، انجام دهید  بچرخد  آسانیبتواند به  کنخلاص که  یتا زمانفنر را  میتنظ کرد.فنر را شل  د یاست، با

 . قرار بگیردتعادل  تیوضع

تکان   هنگام بالا رفتن بوم . اگر  زمان حرکت آن قابل تنظیم استدر  بوم  تیفنر با مشاهده وضع یروین تعادل
و   فنر کم است یرویتکان بخورد، ن پایین آمدن. اگر بوم هنگام و باید شل شود است  یقو یلیفنر خ یروی، نبخورد

 باید سفت شود. 
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 مرکز کنترل  یهاو دستورالعمل  حاتی. توض4

 را وصل کنید.   نیاتصال به زم و اتصال برق است که شود. لازم می انجام  لیقبل از تحو یکیاتصالات الکتر هیکل

 مرکز کنترل   حاتی. توض4.1

 مرکز کنترل  یکش  می. نمودار س4.1.1
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Confirm 

 مرکز کنترل   توضیحات رابط . 4.1.2

 حـتوضی مورد 

 ی رابط کنترل سیم 

 در دسترس است،  نگیپارک ستم ی س یرابط برا نیا
 . راهبندکنترل  یبرا   یکننده خارج کنترل یبرا   نی همچن

UP :" و" ▲گردش کوتاه  "GND" 
 " GND" و" ▼کوتاه "  گردش : نییپا

 " GND"  و" ■: گردش کوتاه "توقف 

 تشخیص مانع رابط  
 

مانع  ص ی" با تشخ GND"فتوسل" و " یهارفتن بوم رابط  نییهنگام پا فتوسل مادون قرمز:  
 بالا بوم خواهد رفت. 

مانع بالا   صی " با تشخ GNDدتکتور" و ""لوپ یهارفتن بوم رابط  نیی هنگام پا: لوپ دتکتور
 دیآمی   پایین آمدن بومکند، می حد بالا حرکت    تیبه موقع بوم   که ی زمان  ؛بوم خواهد رفت

 " قطع شد. GND" و ""لوپ دتکتور  رابط بعد از اینکه 

 رله  ی رابط خروج 

  یهابرنامه   یازها یکه ن  قرار داد یطور  یحالت خروج  می توان با تنظمی را   خروجی رله
.  مراجعه کنید شرفته ی پ ماتیتنظ   H-16  مورد لطفا به  ات یجزئ یبرا . مختلف را برآورده کند

 است:   ریحد به شرح ز  گنالیس خروجیفرض  ش یپ
متصل    LmOو  COM، رسدحد بالا می   تیبه موقع  راهبند در حالت باز شدنکه  می هنگا

 ؛ هستند
  LmCو  COM، رسدمی  نییحد پا   تیبه موقعدر حالت بسته شدن   راهبندکه  یهنگام 
 هستند؛  متصل

 .شوندمی  قطع  LmC ،LmOو  COMطول باز و بسته شدن،  در

 .کندمی فراهم  ینور  هایریسه  ای رادار  یآمپر را برا 1 انی جر یخروج DC12Vبرق   یخروج

 . است  راهبنددر حال اجرا   تینشان دهنده وضع شاخص 

 عملکرد دکمه  

  . منو  ماتی تنظ تیوضع  و  یعاد کارکرد   تی کار هستند: وضع  تیدو وضع یدکمه دارا 4
" بسته شدن ،  -/▼"ی دکمه +" باز کردن،  / ▲" یبرای دکمه   کارکرد عادی تیعملکرد وضع

  "ی و دکمه " توقف است، QUIT/■"ی دکمه 
Menu  "با فشار دادن کوتاه عملکردی ندارد ،  

 . دیفشار ده  دکمه را هی ثان  2  منو  ماتیتنظ تی وضع وارد شدن به ی برا
  منو ی پارامترها ایها تم یآ م یتنظ ی برا" -/▼"  و+" /▲"هایدکمه منو،   ماتی تنظ  تیدر وضع 
  برای لغو مقدار تنظیم شده یا خروج از وضعیت تنظیمات منو  "QUIT/■"یدکمه ، هستند

 ی "دکمه  . شودی استفاده م 
 Menu  "شده می مقدار تنظ رهیذخ  ای یبعد  یورود به منو  ی برا  

 . شودی استفاده م 

 تال یج ید  صفحه نمایش

اطلاعات راهبند    ریسا و منو   یهاتم یکار، پارامترها، آ تیوضع ش ی نما یتوان از آن برا می 
صفحه  روشنایی ، و گیردقرار می  مصرفکم  حالت پس از روشن شدن در  استفاده کرد. 

  تالیجی د شی نما صفحه ،یازمان کم است با فشار دادن هر دکمه  ن یدر ا تالیجی د شی نما
  کم  حالتثانیه وارد  60بعد از برجسته خواهد شد.  و صفحه  شود ی م  یوارد حالت کار عاد 

 شود. می کاهش مصرف برق کم   یبرا  تالیجی دصفحه نمایش یی روشنا شود وی م   مصرف

Confirm 
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Confirm 

Confirm 

 

 سریع راه اندازی.  راهنمای  4.2

 کنید: راه اندازیرا طبق مراحل زیر   راهبند توانید به سرعت  ، می محیط مسطحاستفاده در   برای

 نکته  عمل  نام  مرحله 

1 
به  سرعت بالا و پایین را با توجه 

و طول بوم تنظیم کنید  نوع  
  تنظیم کنید   H-02سرعت را در 

2 
راهبند را چند بار باز و بسته کنید تا 
 ببینید بوم راهبند باثبات است یا نه 

دکمه باز و بسته ریموت کنترل 
 راهبند را فشار دهید 

طبیعی است که بوم بلند در  
تا   لرزش داشته باشد ابتدا 

 موقعیت را پیدا کند 

3 
اگر بوم راهبند هنگام باز و بسته  

 لرزش دارد شدن 
  F-00~F07ها را در پارامتر 

 تنظیم دقیق کنید 
های رایج  .خرابی5به بخش 

 ها مراجعه کنید و راه حل 

4 
موقعیت افقی و عمودی تنظیم 

 کنید 
 F-09و   F-08تنظیم دقیق 

توان با تنظیم  همچنین می
 کمک کرد شاتون به آن 

 

 

 مرکز کنترل  یمنو  ماتی. تنظ4.3

 "  دکمه
Menu    صفحه دیجیتالد یوارد شو اصلی یمنو  ماتیتنظ تی تا به وضع نگه دارید  هیثان 2" را به مدت ،   

"F-XXرا انتخاب کنید منو    یهاتمیآ "-/▼ " و +"/▲دو دکمه "  یطولان ایکوتاه   نگه داشتندهد. با ی م شی " را نما، 
ی  و برای افزایش یا کاهش مداوم دکمه  یابد یک بار کاهش یا افزایش می ی جهت، مقداربا یک بار فشار دکمه 

   جهت را نگه دارید.

 به آن دارد  ازیاست که ن یشود، پارامتر می داده   شی نما  تالیجی د صفحه" که توسط F-XXکه مورد " یهنگام

 شود، دوباره دکمه " میتنظ
Menu  مرحله بازگشت به   یبرا و د،یشو   نظرمورد  ماتیتا وارد تنظ د ی" را فشار ده  

  ، شد  لیتکم مورد نظرپارامتر   ماتیکه تنظ ی. هنگامد ی" را فشار ده  QUIT/■دکمه "  ماتیخروج از تنظ ای یقبل

 دکمه " د یبا
Menu   اگر دکمه  . دهید  فشاربرای تایید " را "■/QUIT "   را به جای آن فشار دهید تغیرات اعمال

 . شودشده ذخیره نمی

 

 

 

 

 

 

Confirm 
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 ". اصلی ی . فهرست فرمان "منو4.3.1

 تابع منو 
پیش  
 فرض 

 توضیح محدوده 

F-00   100-15 40 بالا رفتن بوم سرعت 
  بوم بیشتربالا رفتن  سرعت  هر چه مقدار بزرگتر باشد،

 است

F-01 100-15 40 آمدن بوم  سرعت پایین 
بوم  پایین آمدن سرعت   باشد، کوچکترهر چه مقدار 

 است  بیشتر

F-02 
بالا   هنگام  سرعت آهسته تیموقع

 رفتن بوم 
60 10-80 

شروع  سرعت آهسته که  یاه یزاو بالا رفتن بوم  هنگام 
 ، واحد: درجه شودمی

F-03 
پایین   هنگام  سرعت آهسته تیموقع

 آمدن بوم 
40 10-80 

سرعت آهسته   ای کهزاویه  پایین آمدن بوم هنگام 
 ، واحد: درجه شودشروع می

F-04 
 آهسته با سرعت  حرکت هیزاو

 بالا رفتن بوم  هنگام 
90 45-90 

بالا   هنگام  آخرین بخش ناحیه سرعت آهسته یهیزاو
 رفتن بوم 

F-05 
 آهسته با سرعت  حرکت هیزاو

 پایین آمدن بوم  هنگام 
0 0-45 

  هنگام  آخرین بخش ناحیه سرعت آهسته یهیزاو
 بوم   پایین آمدن

F-06 رسد می   بالاموقعیت لیمیت  بوم وقتی به  سرعت 50-1 8 بالا رفتن بوم  برای سرعت پایانی 
F-07 رسد می پایین موقعیت لیمیت بوم وقتی به سرعت   50-1 4 پایین آمدن بوم  برای سرعت پایانی 
F-08 راهبند بوم  یافق  تیموقع میتنظ 255-1 15 یافق  تیموقع میتنظ 
F-09 راهبند  بوم  عمودی تیموقع میتنظ 99-1 6 عمودی  تیموقع میتنظ 

F-10 99-0 0 زمان بسته شدن خودکار  تنظیم 
هنگامی که خودرویی عبور  زمان بسته شدن خودکار 

 هی، واحد: ثان کند نمی
F-11  255-0 0 رزرو کردن  
F-12  255-0 0 رزرو کردن  

F-13 
هنگام روشن  سرعت  یادگیری خودکار 

 شدن 
25 10-80 

را  رفتن بوم   نییبالا و پا  مناسب برای محدوده سرعت
 کند می دایپ

F-14  دهی ریموت کنترل کد  30-0 0 ریموت کنترل 

F-15 
دربرخورد  خودکار   برگشت تیحساس

 با مانع 
 ثانیه  0.05واحد:   زمان پاسخ گویی در برخورد با مانع 1-40 10

 

 

 ": اصلی ی دستور "منو حی. توض4.3.2

02 -F سرعت آهسته هنگام بالا رفتن بوم  تیموقع 

     در حالت افقی هیزاو شود. واحد ی بالا بردن بوم استفاده م ند یدر فرآ سرعت آهستهشروع    تیموقع  میتنظ یبرا
   تا این زاویه با سرعت آهسته  راهبند دهد که  می پارامتر نشان   نیا است. درجه 90درجه و در حالت عمودی  0

 توان کاهش داد. می را   پارامتر نی حد بالا تکان بخورد، ا تیتا موقع بالا رفتن . اگر بوم هنگام کند میکار  
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03 -F  سرعت آهسته هنگام پایین آمدن بوم  تیموقع 

 در حالت افقی هیزاو . واحد شود ی بوم استفاده م پایین آمدن  ند یدر فرآآهسته شروع سرعت   تیموقع  میتنظ یبرا
با سرعت آهسته تا این زاویه کار   راهبند که  دهد می پارامتر نشان   نیا است. درجه 90درجه و در حالت عمودی  0

 داد.  شیتوان افزامی پارامتر را   ن یتکان بخورد، ا حد پایین تیموقع تاپایین آمدن اگر بوم هنگام . کند می

04-F بالا رفتن بوم  آهسته هنگام با سرعت    حرکت هی زاو 

تنظیم شده   هیزاو باز شدن به  هیزاو یشود. وقتمیباز کردن استفاده   ند یبا سرعت کم در فرآ  ناحیه کی  میتنظ یبرا
کند. بالا کار می حد موقعیت   زمان رسیدنتا  F-06 درشده   نیتع پایانیبا سرعت   راهبند  ،رسد می  F-04 در

پارامتر را    نیا ،تا حد بالا تکان بخورد رفتنباشد، تابع نامعتبر است. اگر بوم هنگام بالا  90اگر مقدار  تیموقع
 توان کاهش داد.می

05-F آمدن بوم  نییپا  هنگام  کمبا سرعت    حرکت هی زاو 

  هیزاو بهبسته شدن  هیزاو یشود. وقتمیبسته شدن استفاده   ند یمنطقه با سرعت کم در فرآ  کی  میتنظ یبرا
پایین کار  حد  موقعیت  زمان رسیدنتا  F-07 درشده  نی تع پایانیبا سرعت   راهبند  ،رسد می   F-05 تنظیم شده در

  ،تکان بخورد نییبه حد پا  پایین آمدنباشد، تابع نامعتبر است. اگر بوم در هنگام  0اگر مقدار  تیموقعکند. می
 داد.  شیتوان افزامیپارامتر را   نیا

06-F بالا رفتن بوم  یبرا سرعت پایانی 

از حد بزرگ   شیپارامتر ب اگر رسد.می  حد بالاسرعت به   نی با ا بالا رفتن بوم  هنگام  محدوده سرعت بالا رفتن بوم.
 . خوردی تکان م رودی حد بالا م تیکه به موقع یشود، بوم هنگام میتنظ

07-F  سرعت پایانی برای پایین آمدن بوم 

 پارامتر   نی. اگر ارسد هنگام پایین آمدن بوم با این سرعت به حد پایین می. محدوده سرعت پایین آمدن بوم 

 خورد. تکان می  ،رودمی   نییحد پاموقعیت که به   یهنگامبوم  شود،  میبزرگ تنظ یلیخ
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80-F افقی تیموقع میتنظ 

توان  ی ناهموار باشد، مراهبند بوم  یافق  تیموقع اگر
  . استفاده کرد قی دق میتنظ یپارامتر برا نیاز ا

 

 

 

09-F ی عمود  تیموقع میتنظ 

توان از ی نباشد، م میبوم مستق  یعمود تیموقع اگر
 . استفاده کرد  میتنظ یپارامتر برا نیا

 

 

10-F در زمان بسته شدن خودکار  ریتاخ 

  ،نکند عبور   لوپ دتکتوراز  یاه ینقل لهیوسشده  میطول زمان تنظ دررود، اگر می حد بالا   تیکه بوم به موقع یهنگام
داشته باشد، شمارش  وجود  معکوس   شمارشباز شدن در طول  گنالی. اگر سآید پایین میبوم به طور خودکار  

 آمد.خواهد  پایین کبارهی  بهبسته شدن وجود داشته باشد، بوم  گنالی. و اگر سشد خواهد شروع  دوباره معکوس
 شود. ی م فعالغیر تابع  نی شود، ا  میتنظ 0  یاگر رو

 



 

Barzante Barrier Gate 11 

13-F   یادگیری خودکار سرعت هنگام روشن شدن 

  نیمنو، اول  کند. پس از ورود به نیتع نییپا   ایحد بالا  افتنی یرا برا  یمختلف یهاتواند سرعت می دستور  نیا
حد بالا   افتنیسرعت  یبه معنا XX دهد،می " را نشان XX-1"  تالیجی د صفحهحد بالا است.  افتنیسرعت  م،یتنظ

حداکثر   ماتیتنظ لتکمی از  پس. کرد میتنظ "-/ ▼"  و/+"   ▲ " دکمه توان با فشار دادن دومی است و سرعت را 

حد  افتنیسرعت  یبه معنا XXدهد، می " را نشان XX-2"   تالیجی د صفحه، د یرا فشار ده  "  Menu"  سرعت، دکمه

اینکه  پس از  ت،یکرد. در نها م تنظی" -/▼"  و+" /▲ توان با فشار دادن دو دکمه "می را   سرعت است و نیی پا

  شوند. اگر شما رهیتا پارامترها ذخ د ی" را فشار ده  Menuدکمه "، شد   میتنظ یبه خوب نیی پا  و بالاسرعت حد 

 شده نامعتبر هستند. م یتنظ یپارامترها د،یفشار ده میتنظ ند ی" را در طول فرآQUIT/■"  دکمه

14-F کنترل ریموت   کددهی 

یکی از شود. ی داده م  شی شده نماکد  ریموت کنترل، تعداد ریموت کنترل کددهی یمنو  تم یاز ورود به آ پس 
کامل شده   کددهی یعنی زند،یبار بوق م کی دستگاه  د،یفشار ده هیثان کی کنترل را به مدت ریموت  یهادکمه 

 .دهد می نشان را  تعداد ریموت کد شده به اضافه یک تالیجی د صفحهاست. و 

گرفته   کد   ریموت کنترل کی اگر . د یادامه ده کددهی ریموت بعدیبه  د یتوانمی، ریموت کنترل  کددهیپس از 
 ،کددهیگرفته شده است. پس از اتمام  کد   ریموت کنترلدهد که  مینشان   که زند ی بوق ممتوالی باشد، سه بار  

فشار  ی که از منو خارج شدید با  هنگام.  د یخارج شو این پارامترتا از  د ی" را فشار دهQUIT/■"  ای "  Menu"  دکمه

 .زند یبوق مکد شده کنترل ریموت دادن دکمه  

 .د یپاک کن  شرفتهیپ یمنو H-09  تمی در آتوان می کنترل را ریموت  :  توجه

15-F دربرخورد با مانعخودکار  برگشت  تیحساس   

تا باز   گرددبرمی  راهبند بوم شده متوقف شود،   نیاز زمان تع شیو ب شود  راهبند مانعی بسته شدن که   یهنگام
  بالاتر تیحساس کوچکتر باشد، این آیتم دهد. هر چه مقدار ی م  شیرا نما  Er.obکلمه   تالیجید  صفحه، و  شود
 کم است. تیصورت حساس  نیا ری، در غاست

 

 ".شرفته ی. فرمان "منو پ4.3.3

تا وارد   د یفشار ده  هیثان 2" به مدت QUIT/■" " و  Menu دکمه "": همزمان شرفته ی"منو پ یدسترس روش

 دهد.می   شی " را نماH-XX" تالی جی د صفحه، تنظیمات شوید 

از آن استفاده   اطیاحتبا  د ی با  یشود و کاربران عمومیاستفاده م یاحرفه  یهانیتوسط تکنس شرفتهیپ یمنونکته: 
  یرعادیعملکرد غ  باعث ممکن است د،ینده ریکه در جدول ذکر نشده را به دلخواه تغ یالی شماره سر یکنند! منو

 شود.  راهبند 

 

Confirm 

Confirm 

Confirm 

Confirm 
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 ": شرفتهیدستور "منو پ  حی. توض4.3.4

02-H  عیانتخاب پارامتر عملکرد سر یبرا   

شرح    به   هستند   هانه یو گز   د،یکن  میبه سرعت تنظ  E30مدل    یسرعت را برا  یهانه یاست. گز   6تا    1.2از    محدوده 
 : ریز

3E1.2 است  هیثان 1.2 نیی بالا و پا سرعت 

3E1.5 است  هیثان 1.5 نیی بالا و پا سرعت 

3E2 است هیثان 2  نییبالا و پا   سرعت 

3E3 است هیثان 3  نییبالا و پا   سرعت 

3E4 است هیثان 4  نییبالا و پا   سرعت 

3E5 است هیثان 5  نییبالا و پا   سرعت 

3E6 است هیثان 6  نییبالا و پا   سرعت 

طور خودکار   به  F090-F~0 یپارامترها د،یفشار ده د یی تا  ی" را برا Menu دکمه "  د،یاز موارد را انتخاب کن یکی

و اساساً   نیست تیموقع یدست یادگیری به یاز ین ابد،یمی  ری تغ 1به طور خودکار به   H-33، و  خواهد کرد ریتغ
 . د یکن میتنظ یرا به درست F-09~F00  یپارامترها د یتوانمی ، موثر نبود. اگر د یالزامات سرعت مربوطه را برآورده کن

03-H  تاخیر در بسته شدن خودکار پس از عبور وسیله نقلیه 

 ثانیه.  1، واحد: 0، پیش فرض: 255-0محدوده: 

اگر  .  شودمی، این تاخیر به این معنی است که شمارش معکوس پس از عبور وسیله نقلیه از آن آغاز  F-10برخلاف  
سیگنال بسته شدن    شود. اگرمیسیگنال باز شدن در شمارش معکوس وجود داشته باشد، تایمر دوباره راه اندازی  

. تنظیم آید در می تعلیق  به حالت تاخیر شود. اگر سیگنال توقف داده شود،می داده شود، بسته شدن بلافاصله اجرا  
 . شودمی بسته راهبند  این عملکرد است و بلافاصله پس از عبور وسیله نقلیه غیرفعال شدنبه معنای  0آن روی  

07-H    عملکرد شمارش 

 1، پیش فرض: 10-0محدوده: 

همچون تعداد بسته شدن رله لوپ  راهبند باید با همان تعداد دفعات باز شدن  در برخی از سناریوهای کاربردی،  
و مقدار حداکثر حافظه  است    ه غیرفعالبه معنای    0فعال کرد.    این زمان  توان درمی را    عملکرد. این  دتکتور بسته شود

توان افزایش  می دهد. هنگامی که جریان ترافیک زیاد است، مقدار پارامتر را  می را نشان  دفعات باز شدن  پیوسته  
 داد.

08-H خودکار   فرسودگی تست 

 د.یابمی خودکار را ادامه  فرسودگی تستخاموش کردن و راه اندازی مجدد،  .خودکار فرسودگیفاصله زمانی تست 

غیرفعال کردن  به معنای    0خودکار لغو شود.    فرسودگیتنظیم کنید تا تست    0پس از اتمام تست، این پارامتر را روی  
 .استعملکرد تست پیری خودکار 

Confirm 
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09-H  تنظیم مجدد 

این گزینه دو عملکرد دارد، پاک کردن ریموت کنترل و بازگرداندن تنظیمات کارخانه. برای جلوگیری از عملکرد نادرست،  

 تکمیل شود. عملیات تا  " را فشار دهید  Menu باید مقدار خاصی را تنظیم کرده و سپس دکمه "

 .کند می را پاک  کد شده هایریموت کنترل : تمام 5

ها  ریموت کنترل و اند گردمی ، مقدار تنظیم شده را به مقدار پیش فرض برکند می: تنظیمات کارخانه را بازیابی 10
 شوند. پاک نمی

زند و میآژیر سه بار بوق    در صورت عدم موفقیت،  و  موفقیتپس از اتمام عملیات، زنگ یک بار برای نشان دادن  
دلیل آن این است که مقدار تنظیم   نشان دهد تنظیمات انجام نشده.دهد تا  می  نمایش" را  E-00دیجیتال "  صفحه

توان از عملکرد تنظیم مجدد کارخانه  می نادرست باشد،  فرآیند راه اندازی  نیست. اگر تنظیمات در طول    10یا    5
 استفاده کرد. 

 . لیست کد خطا 4.4

 دهد میدهد، کد خطا را برای نشان دادن نوع آن نمایش  می یک ناهنجاری را تشخیص    مرکز کنترلهنگامی که  

 دلیل خطا کد خطا
Er.ob برخورد با مانعدر هنگام بوم  خودکار یا توقف    برگشت . 
Er.7  هشدار بالا رفتن غیر معمول بوم. 

Er.11 
باشد، به طور   ثانیه  30که زمان باز یا بسته شدن بیش از  وقتی .اجرای اعلان مهلت زمانیدر حال 

 دهد.میشود و این کد را نمایش  می خودکار متوقف  
uLxx 

flashes 
xx  ولتاژ رابط ولتاژ است. وقتی مقدارxx  یا   15کمتر ازxx  است  30بزرگتر از 

 زند. می به این معنی است که ولتاژ غیرعادی است و برای اعلان چشمک 

Er.L0 
با جدا کردن ترمینال توانید میتشخیص روشن شدن ورودی سیگنال توقف توسط کنترل سیمی. 

 . شده یا خیرتوسط وسایل جانبی ایجاد مشکل  بررسی کنید که آیا یکنترل سیم

Er.L1 
توانید با جدا کردن  می تشخیص روشن شدن ورودی سیگنال بسته شدن توسط کنترل سیمی. 

 . شده یا خیرتوسط وسایل جانبی ایجاد  مشکل   بررسی کنید که آیا یترمینال کنترل سیم

Er.L2 
توانید با جدا کردن ترمینال میشدن توسط کنترل سیمی.  بازتشخیص روشن شدن ورودی سیگنال 

 . شده یا خیرتوسط وسایل جانبی ایجاد مشکل  بررسی کنید که آیا یکنترل سیم

Er.L3 
 یتوانید با جدا کردن ترمینال کنترل سیممی.  لوپ دتکتورتشخیص روشن شدن ورودی سیگنال 

 . شده یا خیرتوسط وسایل جانبی ایجاد مشکل   بررسی کنید که آیا

Er.L4 
توانید با جدا کردن ترمینال کنترل  میتشخیص روشن شدن ورودی سیگنال فتوسل مادون قرمز. 

 . شده یا خیرتوسط وسایل جانبی ایجاد مشکل  بررسی کنید که آیا یسیم

Er.L5 
توانید با جدا کردن رابط گیرنده  می.  ریموت کنترلتوسط   توقفسیگنال ورودی تشخیص روشن شدن 

 کنید. بررسی سیم از مدار  5رادیویی 

Er.L6 
توانید با جدا کردن رابط  می .  ریموت کنترلتشخیص روشن شدن ورودی سیگنال بسته شدن توسط 

 کنید.بررسی سیم از مدار  5گیرنده رادیویی  

Er.L7 
توانید با جدا کردن رابط  می .  توسط ریموت کنترل باز شدنسیگنال ورودی تشخیص روشن شدن 

 کنید.بررسی سیم از مدار  5گیرنده رادیویی  

Confirm 
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 دیجیتال صفحه. معنی اطلاعات نمایش داده شده توسط  4.5

 معنی  محتوا 
IDLE شل است  سوکت مربوط به موتور وصل نیست یا سنسور موتور معیوب است یا سوکت 
STOP  شودمی تا موقعیت حد پایین بسته   راهبند. 
STOP.  شودمی حد پایین بسته در موقعیت آید و میپایین   بوم هنگامی که مقاومت بزرگ است . 
cLOS  در حال بسته شدن است. راهبند 
OPEN  در حال باز شدن است. راهبند 
HOLD  کند.میحد بالا حرکت   سمت بوم به 
LOCK  شده استکاروان عبور قفل شده است و وارد حالت  راهبند. 

uPxx 
)فقط زمانی   است تعداد دفعات برابر xxکه تابع شمارش فعال است،  وقتی ثبت شدهباز شدن  تعداد

 شود(. می که عملکرد شمارش فعال باشد نمایش داده 

dExx 
  شود کهمی زمان شمارش معکوس است )فقط زمانی نمایش داده  xxبسته شدن خودکار، تاخیر زمان 

 بسته شدن خودکار فعال است(.تاخیر عملکرد 
Pcxx  ،نسخه نرم افزارxx ،بالاتر است نسخه شماره نسخه است، هر چه مقدار بزرگتر باشد . 

Loxx 
نمایش داده   ، پس از شروع باز شدنشدهباز شدن خودکار ولتاژ پایین تنظیم  راهبند رویهنگامی که  

 است.  H-47مقدار تنظیم شده توسط  xx .شودمی

uLxx 
هنگام روشن شدن نمایش داده   مقدار ولتاژ است. xxدهد، می ولتاژ رابط منبع تغذیه فعلی را نشان 

 شود. می
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 های رایج و راه حلها. خرابی 5

 راه حل  علل احتمالی پدیده خرابی 
 باز و بسته شدن سرعت 
 روشن میشوددستگاه که  در ابتدا 

 به شدت تکان میخورداست،  زیاد

  F-13  یادگیری خودکار در زمان روشن شدن
 خیلی زیاد است.

  F-13از   XX-2و  XX-1مقادیر 
 .را کاهش دهید

  بوم حد،  هنگام یافتن دستی 
تا موقعیت حد باز یا بسته   تواند مین 

 د. دههشدار می  و زنگ شود،

  F-13یادگیری خودکار در زمان روشن شدن  
 خیلی کم است. 

 را افزایش دهید  XX-1مقادیر 
 و امتحان کنید  F-13از  XX-2و 

 از نو. 

 دهدمینمایش  را   IDLE مرکز کنترل
 نیست وصل   سنسور موتور  سوکت

 خراب شده  سنسور موتور
به  سنسور موتور را   سوکت

 درستی وصل کنید. 
 کنید.موتور را تعویض  

راهبند در حال اجراست  زمانی که 
 شود میریست   مرکز کنترل

 

مرکز  خرابی  داخل موتور اتصال کوتاه شده.
 .راهبند کنترل 

مقاومت هر دو سیم )سفید، زرد  
 با فاز موتور  سیم قرمز(  و

 اندازه گیری کنید  یک مولتی متر 
 که آیا کنید بررسی  تا، 

 . هستندیکسان اعداد مقاومت 
 کنترلر را تعویض کنید. 

 در طول  بوم خودکار  برگشت
 بسته شدن 

 مانع زمان پاسخ 
سیگنال خطا از   . تنظیم شده است  کمخیلی 

 لوپ دتکتور یا رادار.
 

F-15 .را افزایش دهید  
 سیگنال لوپ دتکتور یا رادار را

به  آن  بررسی کنید که آیا نشانگر 
 .یا نه زندمیاشتباه چشمک 

بوم در موقعیت حد بالا خیلی تکان  
 خوردمی

 است.    زیادسرعت باز شدن  
 است  ی سرعت آهسته بوم بالا زیادزاویه

F-06   وF-02  کاهش  زمان همرا
 . دهید

خیلی   پایین بوم در موقعیت حد 
 خورد میتکان 

 است.    زیادشدن   بسته سرعت 
 است  ی سرعت آهسته بوم پایین زیادزاویه

F-07 .را کاهش دهید 
را کاهش دهید   F-07 همزمان  

 را افزایش دهید. F-03و 

ریموت کنترل از فاصله نزدیک فقط  
 کند عمل می

 باتری ریموت کنترل ضعیف است.
  قوی  لکترومغناطیسی های ولتاژ بالا یا سیم

  شدید  در نزدیکی راهبند باعث اختلال
 شود.می

  باتری را تعویض کنید.
 . پرقدرت تعویض کنیدریموت  با
 

 گیرد. کد نمی ریموت کنترل  

گیرنده را مطابقت  فرکانس ریموت کنترل با  
 ندارد.

 .استریموت کنترل اشتباه فرمان 
 

 تماس بگیرید. پشتیبانیبا 
  پس از پاک کردن کد، دوباره

 ریموت را کد دهید.
 

به حد بالا عمود   رسیدناز  پس بوم 
 نیست. 

 مقدار موقعیت عمودی از
 شده است ن تنظیم  درست  راهبند مرکز کنترل

  مرکز کنترلرا روی  F-08مقدار  
 . تنظیم کنید راهبند

رسیدن به حد پایین افقی  از  پس بوم 
 نیست. 

 از افقی مقدار موقعیت 
 شده است ن تنظیم  راهبند درست  مرکز کنترل

  مرکز کنترلرا روی  F-09مقدار  
 . تنظیم کنید راهبند

را نمایش   .STOP   لصفحه دیجیتا
آید میپایین   بومهنگامی که دهد.می
حد پایین بسته  در موقعیت  و 

 .شودمی

 را افزایش دهید یا F-07  مقدار خیلی زیاد است.کشش فنر 
 فنر را شل کنید 

 


